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Précision

Ensemble X-Z

Fiche technique

Axe X (&/w@ skall
COURSE 20 mm
PAS DE VIS 1 mm - b
Z/ ¥ 4 / fDi/,‘uvsfe/
MOTORISATION Pas a Pas
ST5909L2008 cablage paralléle ; / Fie
400 pas par tour /{ 2 JQ /’3 hast

INCREMENT EN PAS ENTIER

FINS DE COURSE

INTERFACE
B <--- Phase
C <--- Phase
E <--- Phase

2,5 uwm) (cwmat%éﬁmn& EOMH/PI')LZ&’/

Microrupteurs ? 4
Normalement fermé 700 paoh de &

Prises ITT Canon male 12 broches

moteur A1
moteur A2
moteur B1

F <--- Phase moteur B2

G -> Sécurité (relié a M)

(i)

H -> Fin de course plus
J --> Fin de course moins
M --> O Volt fin de course

Front view and mounting Slde view Rear view
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Axme
AeZ (. %Q)

COURSE : 20 mm

4 A { i‘a}
PAS DE VIS : 1 mm Ubﬁ%&af ) /Pl .

RAPPORT DU COIN Lo ( mZJ | Q,?’?i /i phace
R / | =
MOTORISATION : Pas a Pas 4/ & mH phig,
ST6018D4508 cablage parallele
200 pas par tour /ﬂ 00 ¢ a%‘t 2
INCREMENT EN PAS ENTIER - 1,25 um ( { 62 = QO/Z W\M)
FINS DE COURSE BT Microrupteurs
Normalement fermé
INTERFACE : Prises ITT Canon male 12 broches

B <--- Phase moteur A1
C <--- Phase moteur A2
E <--- Phase moteur B1
F <--- Phase moteur B2

G - Sécurité (relié a M)

H --> Fin de course plus
J --> Fin de course moins
M > O Volt fin de course

Front view and mounting Skde view Rear view
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2-phase stepper motors Q)Nanatec®

L Type ST5909 - size X, S, M, L-0.9°- Nema 23 Spesdiorgue curves
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Ali data refer to unipolar!




2-phase stepper motors

Y Nanotec’

B Type ST6018 - size X, M, K, L, D - 1.8°

Xf;x& .

Biue/white

» @ ‘ Blue

Red/white

Red

ST 6018 X 2008 -@
A = one shaft end

B = two shaft ends ——
for encoder or brake

ST6018

Front view and mounting Side view Rear view
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ST6018M3008 30 117 0,80 1.38 450 0,77 56
STE018K2008 2.0 150 240 4.60 570 1,20 &7
ST6018L3008 3.0 250 1,30 3.20 840 1,40 88
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ST6018X2008 ST6018X3008

T iz e
¥ 428 sevpuae
g = | mzinzevsenes
H i | 21msvenes
& £
Lol - L ; 1 LI
8 §
s £
S S
3 g
g £
H £
& g
o5 os
T =
[
ST6018M2008 ST6018M3008
T
5
FERL :
IR
2 4
g 12 FRRE
£ g
S =
3 £
B o oo
g 06 g 06)
04 o4 LR AN
oz, 0z
g o @m0 0 g o
Crenash | Speca / Viesse ! Veociad T Croraant | Speec /Viesce 1 Veion3as ()
ST6018K2008 $T6018L.3008
BT AT paalel
 20a sV pariel 428560 e
3 1 an ey sees £ B 2 A2V senes
S # 148 48V sares £ ¥ 2 1A 46V seres
¥ ¥ -
< = 3
i : H
s s
i ]
i 5
- % e g o
Crenzant [Specs viassa 1 vetoadas (T Crenzan Mopeea  viesse 1veiocioad {ma
S$T6018D4508
H
1 oes
I
2w i A : |
i H
i |
os
g B Tt
Orvzu Bpvec  Veesso | Vuostaud [ 13




Axme-

Précision
Pour les deux axes ‘
Codeur 500 traits (2000 points / tour)
Résolution codeur axe X : 0,25 u

Résolution codeur axe Z: 0,125 p

INTERFACE ; Prises Sub-D male 15 broches

Encoder connectors (one per channel)
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