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0- Onglet d'acceuil “Utilisation”

Cet onglet résume le principe d’utilisation du programme en 6 étapes/onglets. Les étapes 1 et 2 sont destinées a étre passes une seule fois au lancement
du programme. L'utilisateur travaille ensuite essentiellement dans les onglets 4 “Pilotage vérins” et 5 “"Save/Load”. Il peut cependant revenir a I'étape
3 “Configuration” s'il le souhaite (cas prévu mais non recommendé une fois que la configuration a été correctement élaborée). L'étape 6 correspond a la
sortie du programme. Le programme est volontairement trés directif pour limiter le nombre de vérifications des actions utilisateur.
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Ce bouton n’est
PAS fonctionnel

Bouton
Annonce

audio 192.168.1.86 192.168.1.87

automatique

A 4 Lecture des fichiers de sauvegarde des positions, copies A et B.

2 — LECtU re POSitiOﬂS Comparaison avec les positions actuelles des vérins.
- Passage en mode Superviseur par mot de passe.
manuel

v Choix du fichier de configuration des incréments (6).

3 - Conﬁgu ration Le choix peut &tre modifié pendant I'utilisation du programme.
Les fichiers (ASCII) sont editables a I'intérieur du programme.
manuel

Pilotage des vérins selon les paramétres du fichier de configuration sélectionné.
4 PI t , - Visualisation des états de 'automate de pilotage.
110 age VErins Sauvegarde des positions (copies A et B) a chaque déplacement.

L3 A : A
Possibilité de verrouiller le programme en cours d’utilisation.
manuel manuel
\r .y g "o w row
5 S L d Sauvegardes utilisateur des positions vérins.
— ave / Oa Retour aux positions utilisateur sauvegardees.
manuel

Sortie du programme.

Les positions sauvegardées dans les fichiers copies A et B sont comparées aux positions actuelles.

manuel

L'urilisateur peut
sortir grace a ce

bouton




1- Onglet "Connexion”

Cet onglet permet a I'utilisateur de connecter le programme aux chassis N°1 et 2 (Le chassis N°3 est piloté par un programme séparé).
Une fois les connexions établies, le programme ouvre automatiquement l'onglet suivant. L'utilisateur peut revenir sur cet onglet s'il le souhaite, mais il est

dévalidé.
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Attendre 1 minute aprés la mise
sous tension des chassis ISP.

Bouton
Annonce
audio

MiniOS7

L'utilisateur doit
appuyer sur ce
bouton

INTEL
PCle

@ 1

192.168.1.133

Durée du boot

& : Sortie

Module
ICPDAS

Vérins pilotés par

Acsis N°1
. le chassis N

33-Y

P4-X
Pa-Y

FAATTTITT
SPCEOI0e

PORT 10000 (Control)
PORT 10003 (COM3)

Situé dans la baie
sous la table

192.168.1.86

CHASSIS N°1
Mirroirs OX- @Y

optique

COom 3

1l

ICP )isiisiai) 9 plz
(DAS 10 s2Z
11 53z

12 Paz e
Vérins pilotés par

le chassis N°2

13 Ma-X
14 Ma-Y
15 Mb-X
16 Mb-Y

FIAITIITT
[eeeNcese

PORT 10000 (Control)
PORT 10003 (COM3)
192.168.1.87
CHASSIS N°2

Mirroirs Z + Injection

III.jJ

Port TCP

ICPDAS

—\-. PORT 10000 (Control)

T5810

Client
PC-THOMX2 sur 152.188.1.133
lequel est installé

po-thome?
Labwindows CVI

Server
182.168.1.88

PC-THOMX2\Sjehanno
Pwd :

MODULE
Données contenues =
VxCOMM REV

_32[May 26 2010]

dans le module
ICPDAS o

Miri3S7 REV
v2.4.9[Aug 21 2009]

SWITCH ETHERNET

-\-. PORT 10003 {COM3) —"-. PORT 10000 (Control)

Client
152.168.1.133

Connected

INIT ...

Crate 1 : Open connection to port 10000
Crate 1 : Connected !

SEMD COMMAND 01 = v3.2.22[May 28 2010]
SEMD COMMAND 10 = T188E2

SEND COMMAMND 22 > vw2.4.8[Aug 21 2009
Open connedlion to port 100032
= Connected to 10003

SEND POS? AXE 1> +0000000
SEND ERR? AXE 1 > 00000
SEND POS? AXE 2> +0000000
SEMD ERR? AXE 2> 00000
SEND POS? AXE 2> +0000000
SEND ERR? AXE 3> 00000
SEND POS? AXE 4> +0000000
SEND ERR? AXE 4 > 00000
SEND POS? AXE 5> +0000000
SEND ERR? AXE 5> 00000
SEND POS? AXE 8 > +0000000
SEMD ERR? AXE &> 00000
SEND POS? +0000000
SEND ERR 00000
SEND POS {E 8 = +0000000
SEND ERR? AXE & > 00000

po-thome?

Server
152.168.1.88

Trames échangées

avec le chassis N°1

MODULE

7188E3
VuCOMM REV
[May 26 2010]

MiniST REW
v2.4.9[Aug 21 2009]

Port COM3
(émulation
port série)

Témoin

connexion OK

—\-. PORT 10003 {COM3)

Connected

: Open connection to port 10000
Crate 2 : Connected !

SEMD COMMAMND 01 = v2.2.22[May 26 2010]
SEND COMMAMND 10 = 7188E2

SEND COMMAMND 22 > w2 4 8[Aug 21 2009]
Open connection to port 10003

= Connected to 10003

SEND POS? AXE 9> +0000000
SEND ERR? AXE 9> 00000
SEND POS? AXE 10 = +0000000
SEMD ERR? AXE 10 = 00000
SENMD POS? AXE 11 = +0000000
SEND ERR? AXE 11 = 00000
SEND POS? AXE 12> +0000000
SEND ERR? AXE 12> 00000
SEND POS7 AXE 13 = +0000000
SEMD ERR? AXE 12> 00000
SEMD POS? AXE 14 = +0000000
SEMD ERR? AXE 14> 00000
SEND POS? AXE 15> +0000000
SEND ERR? AXE 15> 00000
SEND POS? AXE 16> +0000000
SEND ERR? AXE 16> 00000

Trames échangées

avec le chassis N°2




2- Onglet “Positions”

Cet onglet affiche le contenu des deux copies de sauvegarde des positions, la copie A étant toujours sauvegardée en premier. Les deux copies doivent
étre strictement identiques. Le programme lit ensuite les positions des 12 vérins et les compare aux copies. La comparaison doit declarer toutes les
positions identiques aux copies. Une fois la comparaison effectuée, |'utilisateur doit rentrer le code a 6 chiffres pour passer en mode “superviseur” et
pouvoir piloter les vérins.
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0 : Litilisation ] 1:Connexion 2 :Postions | 3:Configuration | 4 : Vérins ] 5 : Save/load ] G : Sortie

L'utilisateur doit saisir le
mot de passe pour

Comparaison
automatique

Positions
courantes des

Copies de
sauvegarde

piloter les vérins

redondées 12 vérins r—
Bouton am— 2 = &
outo » B ‘ R * Veuillez saisir le mot de passe.
Annonce —
audio E— e Positions actuelles
Copie A Copie A Copie B Copie B
Fichier Fichier D h d
POSITIONS positions.saved POSITIONS \positions.cur ate et eu;e e Notice sur les
sauvegarde .
Jour  Maois  Année Heure Min Sec Jour  Mois  Année Heure  Min Sec g erreurs possibles
Mot de passe
28 1 2007 21 12 34 28 1 2007 21 12 34 N .
, a 6 chiffres
Résultat de la
Correspond 2 la derniére ERROR comparaison Mot de passe
commande effectuée “ n
P1X 0 P1X 0 0 00000 O Pix
P1Y ] P1Y 1] P1Y 0 00000 W Py n H n
52X 0 S2X 1] 52X 0 00000 o s2x n n
s2v 0 s2Y 1] s2Y 0 00000 o sy “
53% 0 S3x% 1] S3% 0 00000 o S3K RESET
S3Y 0 S3Y 1] S3Y 0 00000 o S53Y
P4X 0 Pdx 1] P4X i} 00000 o Pax e
Remise a zéro
PaY 0 pay ) PaY 0o 00000 Py en cas d’erreur
de saisie
Pz Positions Fiz 0 Positions Piz Positions des @ riz
527 contenues dans la 527 Al contenues dans la 527 vérins D sz OK
copie A copie B _
537 537 o 537 W 532
P4z 0 P4z o P4z 0 00000 ) Paz
Sélectionnez maintenant une configuration.
MaX 0 MaX 0 MaX 1] 00000 o Max
MaY 0 MaY 1] MaY i} 00000 o May
L'utilisateur peut
MbX 0 Mbx 0 MbX o 00000 o MBX désormais piloter

les vérins

MbY 0 MbY 0 MBY 1] 00000 ) Mby




2- Onglet “Positions” :
Comment passer le systéme de codes
Cette page permet la saisie de 2 codes qui donnent acces aux autres onglets du programme :

1- Pour cela, il faut cliquer sur les fleches avec la séquence suivante:2-2-3-1-1
Cette séquence fait apparaitre le clavier numérique (désigné en 4)
2- Il faut alors taper sur ce clavier le code suivant : 985521

n” \\

Les onglets “configuration”, “vérins” et “save/load” sont alors dégrisés et accessibles pour l'utilisateur.
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1 2 3

p—
\ ﬁ/_
J_
.—
Positions sauvegardées Positions actuelles
Copie A Copie B
Fichier Fichier
POSITIONS positions.saved POSITIONS \positions.cur
Jour  Mois  Année Heure Min  Sec Jour  Mois  Année Heure Min  Sec
28 1 2007 21 12 M 28 11 207 21 12 e
ERROR
P1X 0 P1X ) P1X 0 00000 o PiX
P1Y i} P1Y 1] P1Y 0 00000 o P
52X 0 52% 0 52X 0 00000 o s
s2Y 0 s2Y ) s2Y 0 00000 o sar
53X 0 53x o 53X 0 00000 @ s3x
S3Y 0 53¥ i} s3Y 0 100000 | o sav
Pax 0 P4 0 Pax 0 00000 O pax
P4y 0 P4y i} P4Y o 00000 | o Pay
P1Z o PiZ i} P17 0 00000 | 9 Piz
527 0 527 0 527 0 00000 O s22
537 0 537 1} 537 0 00000 ) =32
P4z 0 paz o paz 0 00000 D paz
MaX 0 MaX i} MaX 0 00000 o Max
May 0 MaY 0 MaY 0 00000 o May
MbX 0 MbX; i} MbX o 00000 | W Mbx
MbY 0 MbY 0 MbY 0 00000 | ) Mby

»

Veuillez saisir le mot de passe.

Sélectionnez maintenant une configuration.




3- Onglet “"Configuration”

Cet onglet permet au superviseur de choisir la configuration souhaitée pour les déplacements RELATIFS qu’il va demander a l'onglet suivant “Vérins”.
L'onglet permet a la fois de CHARGER un fichier de configuration et de SAUVER une nouvelle configuration. Chaque fichier contient 12 FOIS 6
DEPLACEMENTS RELATIFS, en unité entiere step : 3 déplacements négatifs, 3 positifs. Le programme affiche la conversion en um. Le superviseur passe
ensuite a I'onglet suivante “Vérins”. Pour créer une nouvelle configuration, le superviseur renseigne les case BLANCHES en unite step et obtient la valeur
en um a l'aide du bouton CALCUL. Il sauve les nouvelles valeurs dans un nouveau fichier iu-bien écrase une fichier déja existant.
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Déplacements
négatifs

Déplacements
positifs

0 Utiisation | 1:Connexion | 2:Posiions 3 : Configuration ld:'\a"érins | 5:Save/load | &:Sorie

<<< >>>
pm step pm step pm step pm step pm step pm step
ouon P1-X 550 1o HEEE 1 0.1 1 110 53.4 550
nnonce
audio Calculen | IRl 53.4 550 110 2 2 110 53.4 550
um/step
S2-X 550 110 3 3 110 53.4 550
S2-Y 550 110 4 4 110 53.4 550
S3-X 550 110 5 05| 5 110 550
S3-Y 550 1o GG 6 06| 6 110 550
3 s P4-X 550 107 110 7 7 10.7 110 534 550
Iil Rentrer les 550 10.7 1m0 R 8 [ 03] 8 10.7 110 53.4 550
steps WWMP4 ici
97nm m 495 8250 94 1650 0.1 g 0.1 9 an 1650 495 3250
+2mm
@ um pour le 485 8250 99 1650 01 10 a1 10 95 1650 495 8250
HVMP4
_ 495 8250 98 1650 0.1 11 0.1 11 a5 1650 495 3250
e
Rentrer les 495 8250 99 1650 0.1 12 0.1 12 99 1650 495 8250
Iil steps WWMP20
” ci 550 110 13 13 110 53.4 550
nm
+
£ 10mm 550 110 14 14 110 53.4 550
pum pour le
L 550 110 15 15 110 53.4 550
53 4 550 1o R 16| 16 110 53.4 550
Conversion Bouton pour
Bouton pour ..
en step ici sauver une
TS U configuration
configuration Emplacement du s
fichier Description du
Description superviseur

ditraval\LABWINDOWS CVINCHASSIS N*1 et 2\chemtSCONFIGURATION test2 conf

Description du - SAVE

Description superviseur

Décrire la configuration ici.

Emplacement du

SO fichier

test 1234




4- Onglet “Vérins”

Cet onglet constitue la partie centrale du programme (99% de son utilisation). Le principe choisi pour piloter un vérin est d’abord de le sélectionner,
puis d’appuyer sur un des 6 boutons de déplacements relatifs, en fonction du sens souhaité. Les vérins ®X sont en JAUNE, ®Y en BLEU et Z en vert.
L'appui sur un des boutons vérins met a jour la zoner central avec le méme code de couleur. Le programme affiche deux schémas indiquant le
déplacement du faisceau laser sur le miroir SUIVANT (on s’‘imagine “a la place” du faisceau). Des qu’un déplacement est demandé, tous les boutons sont
désactivés pendant la durée du déplacement. Les jauges jaunes, bleues et vertes indique la position des vérins par rapport aux limites 4mm et 20mm. Les
positions sont affichées en step. L'état de I'automate des gestion est indiqué dans la partie grise. Les vérins sont masquables par le superviseur. Le
bouton central permet de verrouiller les commandes en cas d’absence sans avoir a quitter le programme. Le code superviseur a 6 chiffres est demandé

pour repren

dre le controle.
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0 : Lkilization ] 1 : Connexion

2 : Positions ] 3 : Configuration

4 : Vérins l 5 : Save/Load ] 6 : Sortie

J 9] AUTOMATE AR
i | vz B (pa) ()
e [EEERE SRR AN NEET| NN RN A NENE NN
-165  -100 0 100 165 o A Z Y - .
o s [0 o[ 40 ¢ 0 0% O s g .5 g M sauvecaREs | CopieA
[ — I
R ARE N RE NN
@X Calcul en P @ Positions des @ B CopieB
1 miroirs en Z -
0 um/step Etats des copies Aet B
22z =
Ma-@Y V4| Mb-oY
: ; 0 0 0
0 0
z £ sl 22z
105 -0 : :
: : 0]
- - ; ik
\"'k : 10-
Miroirs &
d’injection
’ * s
( . S S »
\\ i \\ o
P4 3 // \\./”
Témoin de
sélection
r l
clignotant
) @ Bouton
®X Y Annonce
o o audio
22z 2z
10- 10-
o- =
0= -10-=
2 o
-165  -100 0 100
o




5- Onglet “Save/Load”

Cet onglet permet a l'utilisateur de sauvegarder a tout moment les positions resultant d’'un alignement en cours, et qu’il souhaite pouvoir retrouver
facilement. Le programme lui permet donc de SAUVER les positions et plus tard de les RESTITUER, par exemple dans le cas d'un alignement qui ne
donnerait pas de bons résultats (il faut alors pouvoir revenir aux positions précédentes et retenter un nouvel alignement). Chaque fichier contient les
positions des 12 vérins. Le superviseur décrit la nature de la sauvegarde en cours. Pour restituer des positions, le superviseur choist un des fichiers dans la
la liste, puis le programme compare les positions actuelles aux positions sauvegardées. Le supervisuer choisit ensuite quell vérin il souhaite piloter (les 12
vrins ou seulement une partie). Le bouton GO lance automatiquement le pilotage des vérins sélectionnés. A la fin du pilotage, les positions sont a nouveau

compares.

THOMX - Interface ISP N®2 - rev 1.0

0 : Ltilisation ] 1:Connexion | 2:Postions | 3 :Corfiguration ] 4:Vérns  5: Save/load l 6 : Sortie ]

SAUVEGARDE — ey

Bouton
Annonce
audio

Desrcription de la
sauvegarde

Meuillez remplir le champ "DESCRIPTION":

o

Bouton de sauvegarde

des positions en cours

Nom Fichier (Rempli automatiquement par le programme)

P1X 0

P1Y 0

52K 0

Positions courantes gy 0

qui sont sauvegardées

S3X 0

S3y 0

P4X 0

P4Y 0

Positions actuelles Piz o
527 1]

53Z 1]

P4Z 1]

MaX ]

May ]

Mbx 1]

Mby 1]

RESTITUTION —jEzremy

Date et heure de la

Emplacement du sauvegarde
fichier
Hom Fichior (Bempll automaliquencnt pox k= prttag Jour  Mois  Année  Heure Min Sec
zero_all.po Desrcription de |a 20 11 2017 21 26 27

sauvegarde

Descnption (Rempl automatiquement par le programme)

Positions vérins toutes a 0.

Bouton pour restituer
les positions

o Veuillez sélectionner un fichier dans la liste

debug po —
default_all.po J
test po

test1 po

izero . allpo

I=

<

0 Pix W
0 pry W
0 sk W
0 sov WV
Choix des vérins a
0 53K |7 piloter
0 szv WV
1] Pax |7 Liste des positions
" - |7 sauvegardées
0 riz W
0 sz W
0 s:z W
0 paz W
0 max
0 may |V
0 mbx
0 wy M 2l




5- Onglet “Save/Load”

Cet onglet permet a l'utilisateur de quitter le programme. Les positions de sauvegardes sont affichées et comparées aux positions courantes. Elles doivent
étre identiques.
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Cannexion 2 : Postions | 3 : Configuration 4:Veérng | 5:5Save/Load 6 : Sortie

Copies de Positions omparaiso
sauvegarde courantes des automatique
redondées 12 vérins
Bouton » B . » o — »
Annonce  —
audio Positions sauvegardées Positions acluelles —
-
. Copie A . Copie B Bouton pour quitter le
e r e T Date et heure de porgramme
POSITIONS \posttions.saved POSITIONS posttions.cur sauvegarde Notice sur les
Jour  Mois  Année Heure Min  Sec Jour  Mois  Année Heurs Min  Sec erreurs possibles
29 11 2017 21 57 54 29 11 2017 21 57 54

Correspond a la derniére ERROR .
Résultat de la

comparaison

commande effectuée

P1X o P1X o 00000 rix &P
P1Y 0 P1Y 0 P1Y 0 00000 Py &P
S2¥% 1] S2% 0 s2% 0 00000 s2x &P
s2y ] s2v 0 s2v 0 00000 szy i
53X 1] 53X 0 53X 0 00000 s3x @
S3Y 1} 53 0 53Y i} 00000 s3v 1D
P4X i} Pax 0 PaX i} 00000 Pax 1
pay 1} P4Y 0 P4Y i} 00000 Pay I
o Positions i Positions o Positions des iz @
— contenues dans la 527 contenues dans la 527 vérins s2z 4
copie A copie B
53z 537 53z s3z P
P4z 1} paz 0 P4z Paz 1D
MaX 0 MaX 0 MaX 1] 00000 Max
MaY 0 MaY 0 MaY 0 00000 MaY )
Mbx 1] MbX 0 MbX 0 00000 Mbx )
MbY 1] MbY 0 MbY 0 00000 MbY )






